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Désignation Description Référence Conso

Coupleur EtherCAT 8E/4S EtherCAT coupler
8 DI + 4 DO

D244 030 xx Alim
24V 1A

Module EtherCAT 8 E/S digital 8 DI + 8 DO D244 031 xx 130 mA

Module EtherCAT 4 Entrée 
Analogique

4 AI
-10 .. +10V, 16 bits

D244 427 xx 180 mA

Module EtherCAT 4 Sortie 
Analogique

4 AO
-10 .. +10V, 16 bits

D244 428 xx 265 mA

Module EtherCAT 1 Entrée 
Codeur Incrémental

1 codeur
ABZ, 5VDC

D244 429 xx 130 mA

Module EtherCAT 2 Liaisons 
Séries RS232

2 RS232 D244 430 xx 130 mA

Module EtherCAT 2 Liaisons 
Séries RS422/485

2 RS422/RS485 D244 431 xx 270 mA

Module EtherCAT Borne Alim. 
Supplémentaire

1 Ebus PSU 24V-2A D244 432 xx Alim
24V 2A

1 bus end cap D244 032 xx




