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INT TX2-60

cedric

20/10/2020

Conçu par

Vérifié par Approuvé par

Date

1 / 1 

Modification Feuille

Date

2
0
9
2

1200

1
2
0
0

Controleur CS9

Robot Staübli TX2-60

Pince électrique Schunk EGP 40

Scrutateur laser Sick C300 Mini

445

4
4
5

Teach pendant SP2




